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MultiFunction Digital Timer

คูมือการใชงาน (User Manual)

Model : B7TM-4041
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ขนาด 190 x 450 mm ลึก 80 mm
ตัวแสดงผลขนาด 4.0 นิ้ว   4หลัก
รับสัญญาณอินพุทไดทั้งชนิด NPN / PNP  จาก Photo / Proximity Sensor

 และ หนาคอนแทค Relay , Limit Switch
ตั้งรูปแบบการทํางานได 9 แบบ  เชน Delay on , Delay off , Repeat Cycle,

 Interval , Accumalate
รองรับฟงกชั่นการนับไดทั้งแบบนับขึ้น/ลง
กําหนดคา Setpoint ได 10 แบบ ตั้งแต 0.001วินาที  - 9999 ชั่วโมง
เก็บขอมูลในหนวยความจําแบบ EEPROM ปองกันการสูญหาย
OPTION : รองรับการติดตอสื่อสารแบบ RS485

 การเลอืกรุน

MultiFunction Digital Timer B7TM

 ขอมลูจําเพาะทางไฟฟา

ขอมูลทางไฟฟา
แรงดันไฟเล้ียงของมิเตอร Transformer 200-240Vac 45-65 Hz
กินไฟสูงสุด 1.8 VA
Input Protection Varistor 275Vac 7KA , Fuse 1Amp
Terminal SCREW TYPE
Output Relay 1 Contact 250Vac 10 Amp Max. + Varistor
ยานอุณหภูมิใชงาน 0-55 องศาเซนเซียส

Input Voltae sensing
ไฟเลี้ยงเซนเซอร Approx.12 Vdc 50mA Non-Regulate
Input Protect DIODE CLAMPING

B7TM-4041 7segment 4.0 inch 4 DIGIT 1 ROW
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กด     คางนาน 3วนิาที

ดรูายละเอียด
ขอ 1

ดรูายละเอียด
ขอ 2

ดรูายละเอียด
ขอ 4

ดรูายละเอียด
ขอ 5

ดรูายละเอียด
ขอ 3

ดรูายละเอียด
ขอ 6

ดรูายละเอียด
ขอ 7

Note:1 ทุกคร้ังที่มีการกระพริบของตัว DISPLAY ปุมที่ใชสําหรับตั้งคามีดังนี้
 ใชเลื่อนไปยังหลักถัดไป
 ใชเพ่ิมขอมูลในตําแหนงที่กําลังกระพริบอยู
 ใชเพ่ือยืนยันขอมูลที่กําลังตั้งคา

 ขั้นตอนการเขาโหมดตั้งคาพารามิเตอร
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 รายละเอียด :  การกําหนดคาพารามิเตอร  
1) Mode (Input Mode)
ตั้งโหมดการทํางานของอินพุท 1 ถึง 9  ลักษณะการทํางานใหดูหัวขอไดอะแกรมการทํางานในหนาถัดไปประกอบ
เมื่อตองการเปลี่ยนแปลงใหกด                   1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8,  9 และกด           เพ่ือยืนยันการแกไข
2) dir (Direction Mode)
ตั้งโหมดการนับเปนแบบนับขึ้น หรือ นับลง
ลักษณะการทํางานใหดูหัวขอไดอะแกรมการทํางานการนับขึ้นหรือลงของสัญญาณอินพุท  ในหนาถัดไป ประกอบ
เมื่อตองการเปลี่ยนแปลงใหกด                  UP /DN และกด           เพ่ือยืนยันการแกไข
3) UNIT (TIME UNIT)
กําหนดรูปแบบหนวยเวลาที่ตองการซึง่มีทั้งหมด 10 แบบ คือ S.SSS วินาที ,  SS.SS  วินาที , SSS.S  วินาท ี, SSSS  วินาที ,
MM:SS  นาที:วินาที , MMM.M นาที , MMMM นาที ,  HH:MM ชม:นาที , HHH.H ชม ,  HHHH ชม
เมื่อตองการเปลี่ยนแปลงกด                  และกด           เพ่ือยืนยันการแกไข
4) PS ( Preset)
กําหนดSetpoint ที่ TIMER สั่งใหเอาทพุททํางาน ในโหมดนี้ตําแหนงทศนิยม จะถูกกําหนดตามขอ 3
เมื่อตองการเปลี่ยนแปลงกด                   จากนั้นกด          เพ่ือเลื่อนหลักถัดไปและกด            เพ่ือยืนยันการแกไข
5) t.oUt ( Time Out )
ตั้งคาเวลาการทํางานของเอาทรีเลยเปนแบบ One-Shot หรือ  Hold
กรณีที่ตั้งเปนแบบ One-Shot สามารถกําหนดความกวางของการทํางานเปน 0.1 S , 0.5 S , 1 S , 5 S , 10 S , 20 S
เมื่อตองการเปลี่ยนแปลงกด                  และกด           เพ่ือยืนยันการแกไข
6) indy ( Input Delay )
กําหนดคาบเวลาของสัญญาณอินพุทที่ตองการทํางานอยางตอเนื่อง   จึงจะยอมรับการเขามาของสัญญาณอินพุทนั้น
สามารถกําหนดไดตั้งแต 00 -59 mili-sec
เมื่อตองการเปลี่ยนแปลงกด                   จากนั้นกด          เพ่ือเลื่อนหลักถัดไปและกด            เพ่ือยืนยันการแกไข
7) Prot (Protecttion)
เมื่อตองการใหคา SETPOINT สามารถแกไขทางดานหนาไดอิสระ ใหกําหนดเปน U.Loc (UnLock)
เมื่อตองการใหคา SETPOINT ไมสามารถแกไขทางดานหนาได ใหกําหนดเปน Loc (Lock)
เมื่อตองการเปลี่ยนแปลงกด                  และกด           เพ่ือยืนยันการแกไข
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 ไดอะแกรมการทํางานการนบัขึน้หรอืลงของTimer

 หนวงเวลาทํางาน หลังจากไดรับสัญญาณ START  แบบที ่1
- Timer ทํางานเมือ่ไดรับสัญญาณทริกจากอินพุท START และนับคาจนกวาจะถึงคา SETPOINT จึงสั่งใหเอาทพุททํางาน
(One-Shot หรือ Hold ) และทํางานคางไวจนกวาจะไดสัญญาณRESET
- หยุดนับชั่วขณะเมื่อไดรับสัญญาณขา GATE
- เร่ิมนับที่ขอบขาขึ้นของอินพุท ขา START
- Power up คานับเริ่มตนจะถูก Clear เปนศูนย หรือ กลับมาที่คาเร่ิมตนทันที

 หนวงเวลาทํางานหลังจากไดรับสัญญาณ START  แบบที ่2
- Timer ทํางานเมื่อไดรับสัญญาณHoldจากอินพุท START และนับคาจนกวาจะถึงคา SETPOINT จึงสั่งใหเอาทพุททํางาน
(One-Shot หรือ Hold)   เอาทพุทจะหยุดทํางานเมื่อไดรับสัญญาณRESET หรือ ขา START เปลี่ยนเปน OFF
- หยุดนับชั่วขณะเมื่อไดรับสัญญาณขา GATE
- เร่ิมนับที่ขอบขาขึ้นของขาSTART และตองHold คางไว เมื่อใดที่ขา START  OFF ,TIMER จะกลับมาที่จุดเร่ิมตน
- Power up คานับเริ่มตนจะถูก Clear เปนศูนย หรือ กลับมาที่คาเร่ิมตนทันที

 หนวงเวลาทํางาน หลังจาก POWER ON  แบบที่ 1
- Timer ทํางานเมื่อได POWER ON และนับคาจนกวาจะถึงคา SETPOINT จึงสั่งใหเอาทพุททํางาน(One-Shot หรือ Hold
 เอาทพุทจะหยุดทํางานเมื่อไดรับสัญญาณRESET หรือ POWER OFF
- หยุดนับชั่วขณะเมื่อไดรับสัญญาณขา GATE หรือ ขา START ทํางาน
- เร่ิมนับจากคาเร่ิมตนทันทีที่เร่ิมจายไฟให TIMER
- Power up คานับเริ่มตนจะถูก Clear เปนศูนย หรือ กลับมาที่คาเร่ิมตนทันที

**** NOTE: PIN ขา GATE เมื่อ SHORT กับ ขา COMMON 0Vdc จะไดสัญญาณระดับ 0 ตามภาพดานบน
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 หนวงเวลาทํางาน หลังจาก POWER ON  โดยที่คาเดิมไมถูก RESET  แบบที่ 2
- Timer ทํางานเมื่อ POWER ON และนับคาจนกวาจะถึงคา SETPOINT จึงสั่งใหเอาทพุททํางาน(One-Shot หรือ Hold)
 เอาทพุทจะทํางานจนกวาจะไดรับสัญญาณRESET
- หยุดนับชั่วขณะเมื่อไดรับสัญญาณขา GATE หรือ ขา START ทํางาน
- เร่ิมนับตอจากคาเดิม ทันทีที่เร่ิมจายไฟให TIMER
- Power up คานับเริ่มตนจะไมถูก Clear ,TIMER จะแสดงคาเดิมกอนที่ไฟจะดับ และเริ่มนับตอทันที

 ทํางานแบบวนซ้ํา หลังจากไดรับสัญญาณ START  และ RESET  เมื่อ POWER ON
- Timer ทํางานเมือ่ไดรับสัญญาณทริกจากอินพุท START และนับคาจนกวาจะถึงคา SETPOINT จึงสั่งใหเอาทพุททํางาน
 (One-Shot หรือ Hold ) จากนั้นจึงเร่ิมวนนับซ้ําใหมอีกคร้ัง จนถึงคา SETPOINTอีกครั้ง จึงสั่งใหเอาทพุทหยุด
ทํางาน  โดยจะทํางานสลับไปมาจนกวาจะไดสัญญาณRESET จึงจะหยุดทํางาน
- หยุดนับชั่วขณะเมื่อไดรับสัญญาณขา GATE ,  เร่ิมนับที่ขอบขาขึ้นของอินพุท ขา START
- Power up คานับเริ่มตนจะถูก Clear เปนศูนย หรือ กลับมาที่คาเร่ิมตนทันที

 ทํางานแบบวนซ้ํา หลังจากไดรับสัญญาณ START  และ ไม RESET  เมื่อ POWER ON
- Timer ทํางานเมือ่ไดรับสัญญาณทริกจากอินพุท START และนับคาจนกวาจะถึงคา SETPOINT จึงสั่งใหเอาทพุททํางาน
 (One-Shot หรือ Hold ) จากนั้นจึงเร่ิมวนนับซ้ําใหมอีกคร้ัง จนถึงคา SETPOINTอีกคร้ัง จึงสั่งใหเอาทพุทหยุด
ทํางาน  โดยจะทํางานสลับไปมาจนกวาจะไดสัญญาณRESET จึงจะหยุดทํางาน
- หยุดนับชั่วขณะเมื่อไดรับสัญญาณขา GATE ,  เร่ิมนับที่ขอบขาขึ้นของอินพุท ขา START
- Power up คานับเริ่มตนจะไมถูก Clear ,TIMER จะแสดงคาเดมิกอนที่ไฟจะดับ และเริ่มนับตอเมื่อขาSTART ทํางาน
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 หนวงเวลาหยุดทํางาน หลังจากไดรับสัญญาณ START
- Timer เร่ิมนับเมื่อไดรับสัญญาณ START ที่ขอบขาลง แตเอาทพุทจะทํางานทันทีที่ขอบขาขึ้นของสัญญาณ START
และนับคาจนกวาจะถึงคา SETPOINT จึงสั่งใหเอาทพุทหยุดทํางาน
- เมื่อไดรับสัญญาณRESETจะหยุดทํางานทันทีและรอจนกวาสัญญาณขอบขาลง START มาทริกอีกคร้ังจึงเร่ิมทํางานใหม
- หยุดนับชั่วขณะเมื่อไดรับสัญญาณขา GATE
- Power up คานับเริ่มตนจะถูก Clear หรือ กลับมาที่คาเร่ิมตนทันที

 แบบทํางานในชวงที่กําลังนับ หลังจากไดรับสัญญาณ START  และ RESET  เมื่อ POWER ON
- Timer ทํางานเมือ่ไดรับสัญญาณทริกจากอินพุท START พรอมกับเอาทพุทเริ่มทํางานทันที และนับคาจนกวาจะถึงคา
SETPOINT จึงสั่งใหเอาทพุทหยุดทํางาน และ จะทํางานใหมอีกคร้ังเมื่อไดรับสัญญาณ START มาทริกอีกครั้ง
- หยุดนับชั่วขณะเมื่อไดรับสัญญาณขา GATE ,  เร่ิมนับที่ขอบขาขึ้นของอินพุท ขา START
- Power up คานับเริ่มตนจะถูก Clear เปนศูนย หรือ กลับมาที่คาเร่ิมตนทันที

 ทํางานแบบสะสมคา หลังจากไดรับสัญญาณ START  และ ไม RESET  เมื่อ POWER ON
- Timer นับคาเมื่อไดรับสัญญาณHOLD จากอินพุท STARTเทานั้น และหยุดนับทันทีที่ ขา START OFF
โดยคาที่นับอยูไมสูญหาย การนับคาเมื่อนับถึงคา SETPOINT จึงสั่งใหเอาทพุททํางานคางเอาไว จนกวาจะไดรับสัญญาณ
RESET จึงสั่งใหเอาทพุทหยุดทํางาน โดยจะเริ่มทํางานใหมอีกคร้ังเมื่อขา START ทํางาน
- หยุดนับชั่วขณะเมื่อไดรับสัญญาณขา GATE ,  เร่ิมนับที่ขอบขาขึ้นของอินพุท ขา START
- Power up คานับเริ่มตนจะไมถูก Clear ,TIMER จะแสดงคาเดิมกอนที่ไฟจะดับ และเริ่มนับตอเมื่อขาSTART ทํางาน
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 ไดอะแกรมการตอสาย

Dimensions
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REMOTE CONTROL

 การใช REMOTE (SONY TV)

1) การเขาสูโหมดตั้งคาพารามิเตอร
2) การเพ่ิม/ลด คาในตําแหนงที ่7 SEGMENT กําลังกระพริบอยู  หรือ เปลี่ยนคาพารามิเตอร
3) การเลื่อนดิจิท 7 SEGMENT ซาน/ขวา ไปยังตําแหนงถัดไป, หรือ ใชเขาดูขอมูลในตัวแปรนั้นๆ
4) ยืนยันการแกไขเปลี่ยนแปลงคาพารามิเตอรตัวปจจุบัน (CONFIRM)
5) NONE
6) เNONE




